CZĘŚĆ I C - TABELA: PARAMETRY WYMAGANE APARATU                          ZP – PN – 34 / 2020
FABRYCZNIE NOWY I ZAGREGOWANY APARAT USG  DLA ODDZIAŁU ANESTEZJOLOGII I INTENSYWNEJ TERAPII ORAZ BLOKU OPERACYJNEGO Z CENTRALNĄ STERYLIZATORNIĄ   W ZESPOLE OPIEKI ZDROWOTNEJ W DĘBICY

1) Pełna nazwa: 
………………………………………………………………...………………………….…………….………

2) Model / typ:                               ………………………………………………….…………..……………………………………..………..

3) Producent i Kraj:                       ……………………………………………………………………………………….……….………….

4) Rok produkcji (nie wcześniej niż: IV kwartał 2019): ……………………………………….……………………….…………………
	L. p.
	OPIS  PARAMETRU WYMAGANEGO
	WPISAĆ:   (odpowiednio):  „TAK”  lub  „NIE”  

Oraz:

 „PODAĆ”, tj. 

 OPISAĆ OFEROWANY PARAMETR - wg treści zawartej pod Tabelą w ppkt. 

2 a)  i  2 b)

WŁAŚCIWE WPISUJE WYKONAWCA – ZGODNIE ZE STANEM FAKTYCZNYM  



	
	I.  KONSTRUKCJA I FUNKCJE UŻYTKOWE 


	

	1.
	Aparat wykonany w technologii całkowicie cyfrowej    

   TAK / NIE  

	

	2.
	Cyfrowy, szerokopasmowy układ formowania wiązki z możliwością kształtowania impulsów   TAK / NIE  

	

	3.
	Aparat stacjonarny o jednomodułowej konstrukcji, mobilny na czterech skrętnych kołach z możliwością ich zablokowania oraz jazdy na wprost   TAK / NIE 
 
	

	4.
	Zakres stosowanych częstotliwość pracy min.

1.0 MHz – 15.0 MHz, określony  zakresem częstotliwości głowic możliwych do podłączenia z aparatem na dzień składania oferty    TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	5.
	Liczba niezależnych przetwarzanych kanałów min. 20 000   TAK / NIE  

	

	6.
	 Dynamika systemu min.: 170 Db   TAK / NIE  

	

	7.
	 Maksymalna dopuszczalna waga aparatu: 70 kg   TAK / NIE  

	

	8.
	Minimum 3 niezależne gniazda głowic obrazowych   TAK / NIE  

	

	9.
	Monitor LCD min.: 17 cali o rozdzielczości co najmniej 1280 x 1024 pikseli zapewniający szeroki kąt  widzenia z kompensacją światła z otoczenia      TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	10.

	Monitor bez przeplotu, na ruchomym przegubowym ramieniu z możliwością jego regulacji w płaszczyźnie pionowej góra/dół i poziomej lewo/prawo   TAK / NIE 

	

	11.
	Pulpit/Konsola wykonana jako panel dotykowy pozbawiony potencjometrów, przycisków, przełączników, ceramiczny lub szklany, gładki jednolity element na sensorach dotykowych, odporny na zalanie i zabrudzenia ustrojowe, nadający się do  dezynfekcji  środkami w postaci płynnej    TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	12.
	Regulacja w zakresie podnoszenia i obniżania pulpitu sterowania (góra/dół) co najmniej 25 cm   TAK / NIE  

	

	13.
	Klawiatura (fizyczna) do wprowadzania danych pacjenta (wysuwana spod panelu sterowania)


	

	14.
	Możliwość wprowadzenia systemu w tzw. stan uśpienia, a następnie wzbudzenie go ponownie do pracy w czasie poniżej 10 sekund   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	15.
	Możliwość pracy aparatu przy zasilaniu z wbudowanego fabrycznie akumulatora lub baterii po wyłączeniu urządzenia ze źródła zasilania    TAK / NIE  

	

	16.
	Czas pracy aparatu po wyłączeniu urządzenia ze źródła zasilania przy zasilaniu z wbudowanego akumulatora lub baterii min. 120 minut   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	17.
	Nagrywarka CD/DVD  wbudowana w aparat   TAK / NIE  

	

	18.
	Zintegrowany z aparatem system archiwizacji obrazów na wbudowanym  dysku twardym, o pojemności min. 300 GB  z możliwością eksportowania  danych na nośniki przenośne DVD w formatach kompatybilnych z systemem Windows oraz  DICOM    TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ
	

	19.
	Wyjście wideo VGA oraz złącze sieci LAN do podłączenia z siecią DICOM i zdalnym serwisem   TAK / NIE  

	

	20.
	Minimum 3 aktywne porty USB do archiwizacji  obrazów statycznych oraz dynamicznych na przenośne pamięci typu Flash, Pendrive   TAK / NIE  

	

	21.
	Wejście kabla EKG z 3 odprowadzeniami do monitorowania parametrów życiowych   TAK / NIE  

	

	22.
	Zasilanie 220-240 V 50Hz   TAK / NIE  


	

	23.
	Głębokość penetracji/obrazowania 2D (B-mode) w minimalnym wymaganym zakresie od 1 do 30 cm   TAK / NIE  

	

	24.
	Częstotliwość odświeżania obrazu („frame rate”) w trybie 2D (B-mode)

 min. 750 obrazów/sekundę   TAK / NIE  

	

	25.
	Minimalnie  pięciokrotne powiększanie bez straty rozdzielczości  obrazu  w czasie rzeczywistym (tzw. zoom)   TAK / NIE  


	

	26.
	Dostępne obrazowanie harmoniczne i obrazowanie z inwersją fazy

TAK / NIE  

	

	27.
	Maksymalna liczba klatek (obrazów) przechowywana jednorazowo w pamięci dynamicznej  (CINE LOOP) w trybie B-mode oraz kolor Doppler min. 1000 obrazów   TAK / NIE  

	

	28.
	Możliwość minimalnej  trzy strefowej regulacji wzmocnienia  poprzecznego wiązki TGC   TAK / NIE  

	

	29.
	Możliwość płynnej zmiany szerokości wyświetlanego obrazu 2D (B-mode)  dla wszystkich oferowanych głowic   TAK / NIE   


	

	30.
	Możliwość podziału obrazu na dwa i jednoczesne wyświetlanie obrazów w czasie rzeczywistym  typu B+B, B+B/CD   TAK / NIE  


	

	31.
	Możliwość porównania na ekranie obrazów z archiwum z obrazami w czasie rzeczywistym   TAK / NIE  

	

	32.
	 Funkcja redukująca artefakty i szumy adaptacyjne  w obrazowaniu  2D jak np. SRI lub równoważne   TAK / NIE  

	

	33.
	Złożone obrazowanie wielokierunkowe badanych struktur w czasie rzeczywistym (wysyłanie przez te same kryształy głowicy kilku wiązek ultradźwiękowych pod różnymi kątami )   TAK / NIE  

	

	34.
	Możliwość wykorzystania linii środkowej dostępnej na głowicy oraz na ekranie  w trybie 2D zapewniająca wizualizację toru prowadzenia igły w nawigacji poza płaszczyzną obrazowania   TAK / NIE  

	

	35. 
	Możliwość wyświetlenia siatki na obrazie w trybie 2D pozwalającej ocenić wielkość i odległość do struktury w zabiegach wymagających wprowadzenia igły  TAK / NIE   
  
	  

	36. 
	Minimum 30  ustawień programowanych dla aplikacji i głowic, tzw. „presetów”

TAK / NIE  

	

	37.
	Funkcja automatycznej ciągłej optymalizacji obrazu B-Mode (ustawienie jasności, kontrastu obrazu i kompensacji wzmocnienia głębokościowego TGC), nie wymagająca od użytkownika ręcznego uruchamiania   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	38.
	Automatyczna optymalizacja obrazu w trybie B-mode przy pomocy jednego przycisku (m.in. ustawienie jasności, kontrastu obrazu i kompensacji wzmocnienia głębokościowego TGC.)   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	39.
	Automatyczna optymalizacja obrazu  w trybie Dopplera PW ( m.in.  dopasowanie linii bazowej i PRF/skali oraz wzmocnienia spektrum) dostępna na wszystkich głowicach   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	40.
	Tryby pracy:

B-mode (2D)

Doppler Kolorowy (CD)

Power Doppler oraz Kierunkowy Power Doppler z detekcją kierunku przepływu (CPA)
Spektralny Doppler Pulsacyjny  (PW) z wysoką częstotliwością przetwarzania HPRF,

M-mode, Kolor M-mode,

Anatomiczny M-Mode,

Tryb Duplex (2D + PW )

Tryb Triplex (2D+CD +PW)   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	41.
	Obrazowanie w częstotliwości harmonicznej   TAK / NIE  

	

	42.
	Obrazowanie trapezoidalne    TAK / NIE  

	

	43.
	Maksymalna mierzona prędkość przepływu kolorowego Dopplera (CD) min. 500 cm/s   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	44.
	Regulacja uchylności bramki  kolorowego Dopplera w sposób płynny  w minimalnym zakresie od -15° do  +15°   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	45.
	Maksymalna mierzona prędkość przepływu Dopplera PW przy zerowej korekcji kąta min. 850 cm/s    TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	46.
	Szerokość regulacji bramki Dopplera PW w minimalnym zakresie od  10 mm do 29 mm   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	47.
	Zakres korekcji kąta bramki Dopplera PW  w minimalnym zakresie  +/- 80°; korekcja kąta w skokach co jeden stopień w całym zakresie   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	48.
	Zakres prędkości dla Dopplera CW przy zerowej korekcji kąta bramki min. 20 m/s

   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	49.
	Prostopadłe ustawienie linii trybu M-mode do badanych struktur anatomicznych   TAK / NIE  
	

	50.
	Doppler adaptacyjny  poprawiający widoczność słabych sygnałów   TAK / NIE  

	

	51.
	Pomiar  odległości w trybie 2D min. 8 par kursorów pomiarowych na jednym obrazie, pomiar obwodu lub powierzchni metodą elipsy, obrysu linią ciągłą lub przerywaną w trybie 2D   TAK / NIE  

	

	52.
	Ręczny pomiar odległości w trybie Dopplera (wyznaczenie czasu i prędkości)   TAK / NIE  

	

	53.
	Oprogramowanie do badań jamy brzusznej i struktur powierzchniowych, pourazowych jamy brzusznej i serca - FAST, naczyniowych, dostępu do naczyń, echokardiografii dorosłych, oceny płuc   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	54.
	Pakiet obliczeń automatycznych dla Dopplera PW (automatyczne obrysowanie  i wyznaczanie  widma dopplerowskiego wraz z analizą parametrów  min. (PI,RI,S,D) w czasie rzeczywistym i na zatrzymanym obrazie   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	55.
	Możliwość archiwizacji sekwencji obrazów ruchomych i statycznych oraz raportów z przeprowadzonego badania na dysku twardym aparatu   TAK / NIE  

	

	
	II.  GŁOWICE

	

	56.
	Szerokopasmowa  elektroniczna  głowica convex ze zmienną częstotliwością pracy   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	57.
	Częstotliwość pracy  głowicy convex w zakresie min.  

od 2.0 MHz do 7.0 MHz (+/- 1 MHz),

Liczba elementów min. 128,

Kąt skanowania głowicy min. 70 stopni,

Min  Obrazowanie harmoniczne, 2D, Kolor Doppler, PW Doppler, Power (Angio) Doppler   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	58
	Szerokopasmowa  elektroniczna  głowica liniowa ze zmienną częstotliwością pracy   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	59.
	Częstotliwość pracy głowicy liniowej w minimalnym  zakresie od 3.0 MHz do 12.0 MHz (+/- 1MHz),

Liczba elementów w głowicy   min. 128,

Szerokość czoła głowicy min. 40 mm,

Min.Obrazowanie  w częstotliwości  harmonicznej,

 2D, Kolor Doppler, PW Doppler, Power (Angio) Doppler   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	
	III. MOŻLIWOŚĆ ROZBUDOWY APARATU NA DZIEŃ SKŁADANIA OFERTY


	

	60.
	Możliwość rozbudowy systemu o głowicę sektorową przezprzełykową (TEE) ze zmienną częstotliwością pracy w zakresie od 1.0 MHz do 7.0 MHz (+/- 1MHz), Liczba elementów w głowicy   min. 2500, Obrazowanie  min. w częstotliwości  harmonicznej, 2D, Kolor Doppler, PW Doppler, CW Doppler   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	61.
	Możliwość rozbudowy systemu o głowicę liniową śródoperacyjną  o  zakresie częstotliwości pracy min. 7.0MHz – 16.0MHz (+/- 1MHz), liczba elementów w głowicy   min. 128   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	62.
	Możliwość rozbudowy systemu o szerokopasmową  elektroniczną  głowicę  sektorową ze zmienną częstotliwością pracy.  Częstotliwość pracy głowicy sektorowej w minimalnym  zakresie od 2.0 MHz do 5.0 MHz (+/- 1MHz),

Liczba elementów w głowicy   min. 80,

Kąt pola penetracji głowicy min. 90 stopni,

Min. Obrazowanie  w częstotliwości  harmonicznej,

 2D, Kolor Doppler, PW Doppler, CW Doppler   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	63.
	 Możliwość rozbudowy systemu o szerokopasmową  elektroniczną  głowicę  sektorową wykonaną w technologii ukierunkowanej polaryzacji kryształów lub równoważnej, ze zmienną częstotliwością pracy.  Częstotliwość pracy głowicy sektorowej w minimalnym  zakresie od 1.0 MHz do 5.0 MHz, liczba elementów w głowicy   min. 80,

Kąt pola penetracji głowicy min. 90 stopni,

Min. Obrazowanie  w częstotliwości  harmonicznej,

 2D, Kolor Doppler, PW Doppler, CW Doppler, TDI   TAK / NIE  ORAZ  PODAĆ

	

	64.
	Możliwość rozbudowy systemu o głowicę convex wykonaną w technologii ukierunkowanej polaryzacji kryształów (min. 300 elementów akustycznych) lub wykonaną w technologii matrycowej min. 700 elementów akustycznych; szerokopasmowa o zakresie częstotliwości (emitowanych) min.  1.0 – 6.0 MHz  (+/- 1 MHz), Kąt widzenia min.  70°; Możliwość zastosowania metalowej przystawki biopsyjnej, obrazowanie harmoniczne   TAK / NIE  

	

	65.
	Możliwość rozbudowy aparatu o obrazowanie poprawiające wizualizację igły prowadzonej np. w płaszczyźnie IN PLANE   TAK / NIE  

	

	66.
	  Możliwość rozbudowy aparatu o kolorowy  i   Spektralny Doppler  Tkankowy ( TDI )   TAK / NIE  

	

	67.
	Możliwość rozbudowy w opcję DICOM 3.0 umożliwiającą podłączenie do sieci szpitalnej   TAK / NIE  

	

	68.
	Możliwość rozbudowy o czytnik kodów kreskowych pacjenta dający możliwość natychmiastowego wprowadzenia danych i archiwizacji w systemie szpitalnym   TAK / NIE  

	

	
	IV.   INNE


	

	69.
	Krzesło do aparatu USG z podpórką pod stopy, na obrotowych kołach   TAK / NIE  

	

	70.
	Wykonawca posiada autoryzację producenta na sprzedaż oferowanego aparatu   TAK / NIE  

	

	71.
	Wykonawca zapewnia dostęp do fabrycznie nowych, oryginalnych części zamiennych w ramach ewentualnej naprawy   TAK / NIE  

	


UWAGA ! 

1. Parametry określone przez Zamawiającego nad  powyższą Tabelą [(pkt. 1) do 4)] oraz w kolumnie „Opis parametru wymaganego” są bezwzględnie wymagane, a ich wartości muszą spełniać zakres określony w tej kolumnie.    

2. Zamawiający uzna, że treść oferty odpowiada treści SIWZ, jeśli:

1) wypełniona powyższa Tabela zostanie załączona do oferty,
2) w kol. 3 w/w Tabeli:

a) w pkt.: 1 – 71 = zostanie wpisane – złożone oświadczenie: „Tak”,

b) w pkt.: 4, 9, 11, 14, 16, 18, 37,- 40, 43 – 48, 53 – 54, 56 – 63 =  zostanie opisany parametr oferowany i jednocześnie parametr ten  będzie zgodny z  parametrem wymaganym w kolumnie 2.

3. W przypadku ofert producentów - Zamawiający wymaga zaoferowania aparatu istniejącego na rynku. Niedopuszczalne są oferty, w których Wykonawca proponuje spełnienie warunków opisu „na zamówienie”.

4. Wykonawca oświadcza, że:

      a) oferowany aparat spełnia wymagania techniczne zawarte w Tabeli Parametrów Wymaganych, 

      b) oferowany aparat jest kompletny i będzie po zainstalowaniu gotowy do pracy bez żadnych dodatkowych zakupów (poza ewentualnymi materiałami eksploatacyjnymi),

      c) oferowany aparat posiada wszelkie wymagane certyfikaty do zastosowań medycznych i zostanie ten aparat zainstalowany bez żadnego uszczerbku,
      d) oferowany aparat gwarantuje bezpieczeństwo pacjentów i personelu medycznego oraz zapewnia wymagany poziom usług medycznych.

.........................................................................................................

Podpis osoby uprawnionej/upoważnionej do reprezentowania Wykonawcy 




